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Xiilaso— informasiya-kommunikasiya texnologiyalarimn davamh
inkisafi miiasir kompiiter va robot sistemlarinin tomassiz idars
olunmas! iiciin alverisli miihit yaratmmsdir. isdo tibb sahasino siini
intellekt  texnologiyalarin  (SiT) inteqrasiyasimn  miihiim
ahamiyyat kasb etdiyi va miixtaslif tibbi proseslards avazolunmaz
rolu geyd edilmisdir. Miiasir zamanda x3stonin mévqeyini vo ya
harakatlorini mohdudlasdirmadan real vaxt rejiminds SIT-dan
istifado etmokls xastaliklarin monitoringina imkan veran iisullar
istigamatinda goriilon islor haqqinda malumat verilmisdir. Carrahi
robotlarin tibb sahasindaki nailiyyatlori qeyd edilmis vo niimunalar
gostorilmisdir. Qeyd edilmisdir ki, tomassiz idara olunan
texnologiyalarin, robototexnikamin, elektron tibbin va teletibb
layihalarinin sshiyya sahasinoe inteqrasiyasi tibb sahasinds yeni
perspektivior agmisdir.

Acar sozlor— siini intellekt texnologiyalari, tibbi robototexnika, robot
eksoskeletlar, carrah-robot, teletibb, kollaborativ robot, robot-
laborant.

I GIRIS

Siini intellekt texnologiyalarinin (SIT) siiratli inkisafi miiasir
dovrdo insan faaliyyatinin biitiin sahalorinds istisnasiz olaraq
aparict rol oynayir. Mivaffaqiyyoatli naticalorin slds edilmosi
getdikco daha cox SIT-in somorali tatbigi ilo miisayist olunur.
SIT-in miixtalif sahalors inteqrasiyasi is proseslorini ohomiyyatli
doracodo sadolosdirmisdir. SIT-in ugurla totbiq olundugu
mithiim saholordon biri do todricon rogomsal formata kegon
sahiyya sistemidir.

Sohiyyo sisteminds SIT xostoxanalarin tibbi avadanliglarla
tominati, tibb is¢ilarinin yerlosdirilmosi, dormanlarin geydiyyati
Vo Xastalorin monitoringi kimi istigamatlorin idars olunmasina
imkan yaratmigdir. Bura tibbi proseslorin infrastrukturu vo
ekosistemlarinin asas parametrlorina onlayn nazarstin miixtalif
innovativ aspektlori da daxildir. Ugurla foaliyyat gostoran tibbi
startaplar miialico proseslorinin optimallagdirilmasi baximindan
da shamiyyats malikdir [1].

SiT-in miihiim nailiyyatlorindon biri do corrahi amaliyyat
zamani yiiksak Saviyyads avtonom vo operativ idarsetms imkani
toqdim edon tomassiz tibbi avadanliqlardir. Tomassiz idars
edilon SIT-in totbiq dairssi fordi kompiiterlordon tutmus corrahi
robotlara godor genis bir spektri shato edir. Tomassiz idarsetmo
texnologiyalar1 cihazlarin uzaq mosafodon idars edilmasine
imkan yaradir. Xisusilo al jestlori ilo idaro olunan tomassiz
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avadanliq va ya robotlar omri daha siiratli vo dogiq yerino yetirir
[2].

SIT-in  totbigi  miixtolif  tibbi  xosteliklorin  dogiq
prognozlasdirilmasina sorait yaradir. Eyni zamanda, tomassiz
idaroetmo texnologiyalar1 vasitasilo yasli vo ya saglamliq
imkanlar1 mahdud olan xastalorin vaziyyatinin uzaq mosafadon
izlonilmasi vo nozarot altinda saxlanilmast miimkiin olur.
Ohalinin saglamligia xidmot edon teletibb sistemlori SiT-in
inkisafi sayasinda giinbagiin tokmillasir.

SUNI INTELLEKT TEXNOLOGIYALARININ
TIBDO TOTBIQ SAHSLORI

SIT inkisafi global miqyasda davam edir vo miixtolif
saholords totbiq dairasi genislonir ki, tibb do bu tendensiyadan
konarda gqalmamisdir. Miiasir tibbin arsenalinda SIT miihiim bir
vasito kimi ¢ixis edir. SIT tibbi xidmotin keyfiyyatinin
yiiksaldilmasine vo sohiyys sisteminin optimallagdirilmasina
ohomiyyatli tohfalor verir. Onun tothiqi Xastoliklorin diagnostik
prosesini siiratlondirir, daqiqliyini artirir vo tibbi yardimin daha
adekvat vo effektiv sokilda gostorilmosine imkan yaradir.

Tibbi robototexnikanin inkisaf istigamotlori diagnostika
sistemlori, robot corrahiyyssi Vo terapiyasi, reabilitasiya
sistemlori, tohsil simulyatorlar1 vo digor saholori ohato edir.
Tibbi robototexnikanin inkisafi vo ona olan artan talobat bir sira
beynoslxalq konfranslarin asas miizakiro mévzusu olmusdur.

Siirix Federal Texnologiya Institutunda kegirilon “The Rehab
Week Zurich 20117 Beynolxalg Kongresi Beynalxalq
Neyroreabilitasiya Simpoziumu, Beynalxalq Virtual
Reabilitasiya Konfrans1 vo 12-ci Beynolxalq Reabilitasiya
Robototexnika Konfransi kimi ti¢ mithiim beynalxalq todbiri bir
araya gotirmisdir. Konqgresds diinyanin 30-dan ¢ox inkisaf etmis
Olkasinin (ABS, Cin, Yaponiya, Koreya va s.) aparici todgigat
morkoazlorinin, ali tohsil miiassisalorinin  vo togkilatlarinin
taninmig alim vo miitoxassislori istirak etmis, tibb sahasina
robototexnikanin (xidmaoti, diagnostik, terapevtik vo s. robotlar)
verdiyi tohfolor vo Klinik tacriibalor miizakira edilmisdir [3].

Volgoqrad Dévlst Tibb Universitetinds kegirilon “Sshiyyads
menecment: 21-ci asrds ¢agiriglar vo risklor” VIII Beynalxalq
Elmi-Praktik Konfransinda robot texnikasinin mdiasir tibde
totbigi vo effektivliyi mosalalari strafinda miizakirslor aparilmus,
miivafiq toklif vo tovsiyolor irsli siiriilmisdiir [4].
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Diinyanin taninmig alim, todqgigat¢r vo miitoxassislorinin
innovativ ixtiralar1 SIT sahasindo osasli doyisikliklora sobab
olmusdur. Hazirda xoStonin mévqeyini vo ya horokatlorini
mohdudlasdirmadan real vaxt rejimindo SIT-don istifado
etmoklo xastoliklorin  monitoringino imkan veran {isullar
moveuddur. Bu texnologiyalar anadangslmo vo ya hoyat
prosesinds yaranan Xastaliklor naticasinds saglamliq imkanlari
mohdud insanlarin xastoliklorinin uzunmiiddstli monitoringi
tglin yitksok perspektivo malikdir. Lakin bu isullarin da
miloyyon mohdudiyyatlori mévcuddur. Belo ki, miivafiq
avadanliglarin slds edilmosi shomiyyatli maddi resurs talob edir
Vo qurasdirilmasi ixtisaslagmig miitoxassislorin istirakini zaruri
edir [5].

Adi smartfon kamerast vasitasilo xastonin sifot cizgilori
video kadr ardicilligi soklindo geyds alinir. Bu video kadr
ardicilliginda pulsasiya edon fotopletismografik signallar, yani
sifotdo xiisusi maraq kosb edon saholords rong doyisikliklori
askar edilir. Tanmima metodlar1 vasitasilo bu signallar emal
olunur. Naticads tonoffiis tezliyi Ol¢iilir vo tirok doyiintiisii
miioyyan edilir. Lakin oksar hallarda daqiqg naticalor alds olunsa
da, bu metod bazon shomiyyatli mohdudiyyatlorlo qarsilasir. Bag
nahiyasina sifotin miioyyan hissosini Orton agyalarin (eynok,
yuxu {iglin g6z maskasi, tibbi maska vo s.) taxilmasi, alinin sagla
ortiilmoasi, sifatds saqgal vo ya ¢apiglarin olmasi, xastonin bagini
yorgan ilo Ortmasi Vo iziisto yatmasi kimi faktorlar video
pletismografiyanin dagig naticalors nail olmasina mane ola bilir

[6].

SIT corrahiyya, reabilitasiya vo xostolors qullug kimi saholor
ticlin bir sira miasir hollor toklif edir. Reabilitasiya sahssindos
SIT-in mohsulu olan robot ekzoskeletlar xastslors ozalo
foaliyyotini  stimullagdirmaqla yardim edir. Bu robotlar
xastolorin harakot dastayini tomin etmoklo agir xosaratlor va
insultlardan sonra sagalma prosesindo fordi tolim proqramlari
toklif edir. Robot texnikasimin totbigi ozslalorin - motor
funksiyasimin  borpasimi  asanlasdiran  tolimlorin  icrasim
sadalosdirir. Robotlar kémayi ilo yerina yetirilon tapsiriqlarin
miirokkabliyini todricon vo idaro olunan gokildo artirmaq
miimkiindiir [7].

Robot eksoskeletlor sensorlar, batareyalar, miitharriklor vo
idarsetmo sistemindon ibarstdir. Sensorlar robotla istifadoginin
qarsihgh  olagesini tomin edir. Batareya robotun enerji
monboyidir, miihorriklor iso harokoti idars edir. Robot harokot
moahdudiyyati, ozolo zoifliyi, iflic vo ya zoadolor sobsbindon
¢otinlik ¢okon insamin skelet sistemini doastoklayir vo onun
horokot imkanlarini artirir. Bir ¢ox olkolorde ugurla totbiq
olunur. Masalon, Yaponiyada 2018-ci ildo hazirlanan vo "HAL"
("Hybrid  Assistive Limb") eksoskelet robotu ABS-in
reabilitasiya morkozlorinds vo Xostoxanalarda genis istifado
olunmaga baglamigdir (Sakil 1.). Hazirda diinya tacriibasinds
eksoskelet texnologiyasi siiratlo inkisaf edir [8].
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Sokil 1.HAL akkumulyatorla isloyon ekzoskelet tipli robot.

Fiziki terapevt komori HAL robotunun istifadaginin badanins
mohkom baglanmasini tonzimlayir.

1. ROBOTOTEXNIKANIN SOHIYYODO TOTBIQI

SIT-in mohsulu olan robotlar miiasir dovrdo istehsal
proseslorindon tutmus miirokkob carrahi amoliyyatlarin icrasina
godor genis bir tothiq sahesino malikdir. Istehsal sahosindo
robotlar tokrarlanan, insan hoyati iigiin potensial tohliiko riski
yaradan, yiiksok giic va doagiglik talob edon islori yerins
yetirorok mohsuldarligi artirir vo istehsal xorclorini azaldir.
Miitomadi inkisaf edon SIT sayasinda robotlarin tatbiq saholori
vo imkanlart ohomiyyotli doracods geniglonir. Robototexnika
digor saholorlo yanasi tibb sahosinoe do miihiim téhfalor
vermisgdir.

Tibdo corrahi robotlar hokimloro miirokkob omaliyyatlari
yiiksok dogigliklo yerina yetirmays yardim edir. Carrahi
omoliyyat prosesindo carrah vo ya tibb personalinin sohv etmo
ehtimal1 pasiyentin amoliyyatdan sonraki agirlagma riskini artira
bilor. Bu problem insan faktoru ilo yanasi, texniki ¢atinliklorlo
do olagodardir. SIT-in  mohsulu olan corrahi  robotlar
corrahiyyonin miixtalif sahslorinds bu problemi aradan qaldirir,
infeksiya vo agirlasma riskini minimuma endirir. Bozi hallarda
bu texnologiya corrahi miialiconin "qizil standart:" kimi
dayarlondirilir [9].

Robot sistemlori  corrahlara tokmillogdirilmis  dogigliklo
miirokkab amaliyyat novlorini yerina yetirmoyos imkan verir.
Robot-carrah ol biloyi va barmaqlarinin kémoyi ilo xirda vo
daqiq horokatlor yerino yetira bilir. Bu ise carrahi amaliyyatin
yitksok dagigliyini tomin edir vo omaliyyatdan sonra barpa
miiddatini azaldir.

Robot Da Vinci. iki ssas blokdan ibarst olan bu robot
corrahi omoliyyatlar1 hoyata kegirir. Ik corrah-robot Da Vinci
Amerikada "Intuitive Surgical" biotexnologiya sirkati torafindon
hazirlanmigdir. Cihazin toxmini ¢okisi 0,5 tondur. Kiitlovi
istehsal olunan bu robot diinyanin yiizlorls klinikasinda istifads
olunur. ilk dofo 2000-ci ildo ABS-da, daha sonra 2001-ci ilds
Kanadada vo bir sira diger 6lkelords tibbi praktikada istifado
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tictin tosdiq edilmisdir. Da Vinci robotu tarafindon indiyadok 7,2
milyondan ¢ox carrahi smoaliyyat icra edilmisdir [10].

Da Vinci robotunun birinci bloku corrah-operator, ikinci
blok isa dord qollu robot manipulyatordur (avtomatik idarsetma
sistemlorinin  funksional elementidir). Birinci qgol omoliyyat
olunan sahonin yiiksok keyfiyystli goriintiisiinii videokamera
vasitasilo 6tiiriir, ikinci vo figlincii qollar real vaxt rejimindo
corrahin horokatlorini tam dogigliklo tokrarlayir, dordiincii qol
iso carrahin komokgisi funksiyasim yerina yetirir (Sakil 2.) [11].

Sokil 2. Carrah-robot Da Vinci.

Robot Da Vinci corrahiyys tobabatinds ingilabi bir
nailiyystdir vo miirokkob corrahi midaxilalori maksimum
dagiqgliklo vo ohomiyyatli darocads asagi xata riski ilo yerina
yetirir. Diinyanin bir ¢ox 6lkolorinds ugurla totbig olunan Da
Vinci corrahiyys sistemi 2018-ci ildo Rusiyada ilk ugurlu
neyrocoarrahi omsliyyati hoyata kegirmisdir [12].

Senhance Robotic. 2016-c1 ilde hazirlanmis Senhance
sistemi  corrah-operator  kabinssindon, 3-4 qolu olan
manipulyatorlardan vs signallar1 birlesdiron qovsaqdan ibarotdir
(Sakil 3.). Qovsaq manipulyator qolundan, coarrah-operator
kabinasindon vo endoskopik video kamera sistemindon golon
signallar1 idars edir. Senhance asason laparoskopik amaliyyatlari
yerino yetirmok {iglin nozordo tutulmusdur. Robot imumi
corrahiyyo, ginekologiya, urologiya, pediatriya vo torakal
carrahiyyas saholorinds ugurla totbiq olunmusdur [13].

Sakil 3. Senhance Robotic robotu.
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Agilli rogomsal sistem voziyysti tohlil etmok, corrahin
foaliyyatini anlamaq, ndvbati horokoti prognozlasdirmaq vs
doyisiklikloro  avtomatik uygunlagsmaq kimi stiinliiklors
malikdir. Robot Senhance 2018-ci ildo Qazaxistanda
quragdirilmis vo aparilan laparoskopik coarrahiyya amoliyyati
ugurla naticolonmisdir [14].

Son bir nego ildo @imumi carrahiyys amoliyyatlari {igiin
corrah-robotlarin istifadasi siirotlo artmigdir. Corrahi omosliyyat
prosesinds robotlar tomassiz idara olundugu fiiglin infeksiya
riskinin  minimuma enmasi, omaliyyatdan sonra sagalma
miiddotinin qisalmasi, kritik corrahi prosedurlarin ugurla icra
etmosi vo an baslicasi diinyada bag veran bu proseslorin insanlar
torofindan izlonilmoesinin  miimkiinlityii pasiyentlords robot-
corrahlara garsi inam hissi yaratmisdir.

Umumilosdirarak, tomassiz texnologiyalarin Vo
robototexnikanin tibb sahasine inteqrasiyasinin perspektivlarini
asagidaki xarakterizo etmok olar [15]:

Pasiyent vo haokim arasinda fiziki tomasin azalmasi;
Daqiq Vo siiratli molumat bazasinin toplanmast;
Ekspert sistemlordan yararlanma imkani;

Pasiyentin molumat bazasinin diaqnostikada rolu;
Xostoxana miihitinds infeksiyanin riskinin azalmasi;
Xastoliyi uzunmiiddotli monitoringinin mimkiinkiyi;
Tibbi xidmatin keyfiyyatinin yiiksaldilmasi;

Ohali {i¢iin tibbi xidmaotin ol¢atan olmasi;

Sohiyys sisteminin miitomadi tokmillosmasi;
Miialico Xarclorini azalmasi;

Vaxta geanast edilmasi;

Vo S.

Goériindiiyii kimi, SIT robot carrahiyyasi sahesinds dagiq va
miirokkob omoliyyatlar1 yerino yetirmok baximindan daha
somorali vo effektlidir. SIT real vaxt rejimindo Xosto
molumatlarmi  emal eds, tibbi cihazlardan oldo olunan
molumatlart tohlil eds vo omoliyyat zamani yarana bilan
problemlors uygun gostarislor vers bilir.

IV. SUNIINTELLEKT TEXNOLOGIYALARININ TIBBO
TOTBIQININ PERSPEKTIVLORI
Tomassiz idars olunan texnologiyalar, robototexnika,

elektron tibb vo teletibb layihslorinin  sohiyys sahosine
inteqrasiyasi tibb sahasinds potensial doyisikliklara sobob olmus
Vo miiasir tibbin qarsisinda yeni perspektivlor agmisdir.

Miiasir dovrde teletibb vo tomassiz texnologiyalar xastalor
ilo hokimlor arasinda mosafo baryerini aradan qaldirmusdir.
Teletibb miitaxassislorin uzagq masafadon slage qurmasina imkan
yaradir. Yasayls mokani, sosial voziyysti, saglamliq imkanlari
va fiziki mohdudiyystlorindon asili olmayaraq biitiin insanlar
miiasir tibbi imkanlardan faydalana bilirlor. Bagqa s6zlo, teletibb
daha genis ohali kiitlosi ii¢lin tibbi xidmatlorin slgatanligimi
tomin edir [16].
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Teletibb — kompiiter, Internet vo diger kommunikasiya
texnologiyalarindan istifade etmoklo Xastoloro masafodon tibbi
yardimin tomin edilmasidir. Teletibb miialico-profilaktika
miiossisolori, tibbi elmi miiassisolori, miitoXassislori vahid
kompiiter gobokasinda birlogdirir. Olyetarsiz orazilordo vo ya
agir kliniki voziyyatlorlo garsilasdiqda, hokim Yer kiirasinin hor
hanst bir noqtesindoki miitoxassislorlo olags saxlaya bilar.
Teletibb iqtisadi baximdan da ¢ox somaralidir — 0, yol xarcloarini,
“tacili yardim” xorclorini, agirlasmalarin miqdarini, xastalorin
stasionar goraitdo qalma miiddstini azaldir. Miasir teletibdo
“diagnostik vo Corrahi cihazlarin distant idarasi” sahasi davamli
inkisaf edir. Assistent-robotlar corrahi omoliyyat zamani
hokimlara yardim edir, pasiyentlorin voziyyatini izlomoys vo
onlara tibbi narahatliqla bagli xobar vermoays komok edir [17].

Tomassiz texnologiyalara niimuna olaraq video kamera
vasitosilo  xastonin  vaziyystinin  monitoringi, mMolumatlarin
toplanmasi, kadrlarin tohlili vo tanima alqoritmlori vasitosilo
xastoliklorin daha siiratli vo doqiq diagnostikast miimkiin
olmusdur. SIT vasitosilo malumatlarin tohlili fordi sokildo xosto
iicin optimal miialico proqraminin hazirlanmasi prosesini
somoralilosdirmisdir. ~ Si-in  totbigi  Xostoliklorin  erkan
askarlanmasi, risk faktorlar1 vo Xostonin tibbi molumatlar
osasinda  miixtolif ~ Xostoliklorin ~ inkisaf  ehtimalinin
prognozlagdirilmasi, dogiq Vo siiratli diagnostikasi vasitasilo
ugurlu mialico sansini artirir. Noticods, strateji gorarlarin qabul
edilmosi pasiyentlorin daha effektiv miialico almasina imkan
yaradir.

SIT xostoxanalarin texniki tominatim1 miiasirlosdirmoklo
yanagi yeni dorman preparatlarinin inkisafi vo todqiqatinda da
ohomiyyatli rol oynayir. Miitoxassislor torofindon aparilan
todgigatlar noticosindo  miioyyon dorman  preparatlarinin
istifadoasi dayandirilir vo ya yeni dermanlarin hazirlanmasi tigiin
unikal tokliflor irali siiriilir. Magin tolimi algoritmlorindon
istifado edorok SI milyonlarla birlogsmoni qisa zaman
intervalinda yoxlaya vo onlarin xassalorini tohlil eds bilir. Bu
yenilik tohliikasiz vo effektiv terapevtik maddolorin yaradilmasi
prosesini shomiyyatli doracads siiratlondirir.

SI oczaciliq sonayesi sahesina do inteqrasiya etmis vo 6z
tohfasini vermisdir. Miiasir tibb hazirda siiratli, somorali vo
kiitlavi istehsal talab edir. Bu isa robot manipulyatorlar vasitssilo
tomin edilo bilor. Hal-hazirda kollaborativ robotlar aczagiliq
sonayesinds genis yayilmaqdadir: SCARA, FANUC, Hanwha,
ABB, uFactory, TM Robotics, EPSON, Robotec. Bu
istehsalgilar oczagiliq sahosinds funksionalligi yaxsilagdirmag,
istehsal prosesindo xota risklorinin qarsisim  almaq vo
mohsuldarlig1 artirmaq iiclin yiiksok texnologiyali avadanliqlar
istehsal edirlor. SCARA robotlar1 mohsullarin ¢esidlonmasi va
gablasdirilmasini, FANUC iRVision robotu iso keyfiyysto
nozarst prosesini avtomatlasdira bilir [18].

Robotlar sshiyyanin laboratoriya sahasine do totbiq olunur.
Bioloji vo ya radioaktiv tohlikka soraitinds islayan robotlar
potensial tohliikoli miihitlords istifads olunur: tohliikali
maddslarin dozasinin tayini, tohliikeli maddaslorin qarigdirilmasi
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Vo ya analiz aparatlarina 6tiiriilmasi vo s. Robotlar diinyanin bir
¢ox Olkalorinds klinik laboratoriyalarda ugurla istifado olunur.
Robotun ¢ox amok tolob edon vo yorucu tadgigatlar:
avtomatlagdirmaq imkan1 vardir. Uzun miiddst fasilosiz islomok
gabiliyyatino goére, laborantdan dofalorlo daha siiratli tocriibalor
apara bilir [19].

Robot-laborant kimyavi maddalorin tahlili prosesinds yiiksok
dogiqgliyi, semarsliliyi vo ¢evikliyi ilo insan laborant amilini
istaloyir. O, elmi todgigatlara vo nozari bilikloro asaslanaraq
optimal holli se¢mok imkanina malikdir. Robot-laborant
manipulyator-gqolundan istifado edoroak reagentlori se¢o, onlarin
dozasim1 toyin edo, reaksiyalara baslaya, laboratoriya
alatlorindon istifado edo vo onlarla parametrin goxsayli
olgmoloarini hayata kegira bilir. Robot otagda obyektlorin dagig
yerini bilir, miistoqil olarag optimal horokot ardicilligini
planlagdirir. 9n shamiyyatlisi odur ki, robot insan kimi 6z iginin
naticalarini tohlil etmoyi bacarir, sablona uygun horokat etmir,
Vaziyyata osasan optimal gorar gobul edir. Robotun yaddasinda
miixtolif omoliyyatlarin yerino yetirilmosi ti¢iin 98 milyon
alqoritm moévcuddur [20].

e —

Sakil 4. Robot-laborant.

SIiT-in tibb sahosindoki perspektivleri genisdir. Bu
perspektivlordon faydalanmaq {iglin har bir tibbi miiassisanin
toyinatina uygun texniki infrastrukturunun SIT ilo tochizatina
ehtiyac yaranir. Lakin bu texnologiyalarm istonilon sahads
oldugu kimi tibb sahasine do tothigi maliyys resursu tolob edir.
Buna gora do tibb sisteminin rogemsallasmasi vo miiasir SIT
texnologiyalar1 ilo tomin olunmasi dovlet torosfindon gsbul
olunmusg plana uygun hayata kecirilir. Bu prosesin icrast maliyya
resursu ilo yanast SIT-i qurasdira vo texniki problemloring
nozarst edon miitoxassis heyoti do tolob edir. Digor asas
mosalalordan biri do tibb isgilarinin (hokim, tibb bacist va s.)
texnoloji bilik va bacariqlarinin olmasidir.

V. NOTICO

SIT miiasir sohiyyanin ayrilmaz bir komponentidir. Sshiyys
sisteminin formalagmasinda va tokmillagdirilmasinds SIT-in rolu
avazedilmozdir.
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Hal-hazirda SIT miitomadi inkisaf marhalesindedir. Istonilon
sahodo oldugu kimi sohiyyads do miivaffoqiyyatli naticalor
yalmz SIT-in somorali istifadesi ilo miisayiot olunur. SiT
biitovlilkkdo insanlarin hoyatin1 ohato edir vo istisnasiz olaraq
insan foaliyyatinin biitiin sahalorinds aparici rol oynayir. insan

hoyat torzi texnologiyalarsiz tosovviir edilmir. Insan ilo
texnologiya arasinda six bir olags formalagmigdir.
SiT-nin  tibb  sahesindo  totbigi  miiasir  saglamliq

xidmatlarinin inkisafinda miihiim rol oynayir. Bu texnologiyalar
xastoliklorin diagnostikasi, miialicasi vo profilaktikasinin daha
effektiv vo tohlikkesiz sokilda hoyata kegirilmasina imkan
yaradir. Notico olarag geyd edilmoalidir ki, tomassiz
texnologiyalar eyni zamanda Xoasto-hokim miinasibatlorini do
transformasiya edorok teletibbin inkisafina zomin yaradir. Bu,
pasiyentlorin miialica prosesinds aktiv istirakini togviq edir va
onlarin saglamligla bagli qorar gobul etmo kompetensiyasim
gliclondirir.

Miitomadi inkisaf edon SIT -in tibbo totbiqi daha da inkisaf
edorak siini intellekt vo boyiik hocmli molumatlarin (big data)
analitikasi ilo integrasiya olunmagla fordi miialico yanagmalarini
daha dogiq vo effektiv edir. Umumilikde, SIT-in sohiyyo
sahasina verdiyi tohvo saglamliq xidmatlorinin  keyfiyyatini
yiiksaltmoklo yanagi, maliyys Xorclorinin optimallagdirilmasina
da imkan yaradir. SIT sahasinds aparilan davamli tadgigatlar vo
inkisaf tibb sahosindo daha innovativ hsllorin  meydana
golmosini prognozlagdirmaga osas verir.
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